
WIR SUCHEN AB SOFORT EINE/N

Softwareentwickler*in Kamera-
Farberkennung
Subteam: Autonomous System

Das sind deine Aufgaben:

● Entwicklung einer Kamera-Farberkennung für die Kegel der
Fahrbahnbegrenzung

● Vereinen dieser Farberkennung mit der Objekterkennung eines Lidars
● Integrieren eines neuen Kamerakalibrierungs-Verfahren

Das bringst du mit:

● Grundlegende Kenntnisse im Programmieren
● Interesse an Technik und Einzel- und Teamarbeit
● Motivation zur Einarbeitung in unbekannte Themenfelder
● Zuverlässigkeit, Eigeninitiative und Verantwortungsbewusstsein

Das bieten wir:

● Möglichkeit zur persönlichen Weiterentwicklung
● Erlernen neuer Fähigkeiten
● Internationale Events im europäischen Raum
● Professionelle Software und Tools aus Industrie und Forschung
● Unterstützung durch erfahrenen Alumni und durch andere Teammitglieder

Dein persönlicher Ansprechpartner
lennart.mueller@curemannheim.de


